
ÉTUDE HYDROGRAPHIQUE  
ET DE JAUGEAGE
Le SEEKER est un navire de surface autonome (USV) qui 
prend en charge une grande variété d’ADCP (Acoustic 
Doppler Current Profiler) disponibles sur le marché tout en 
intégrant un sondeur bathymétrique. Il offre une solution 
de fonctionnement autonome avec un faible tirant d’eau, 
une grande précision de navigation et une navigation sta-
tionnaire stable pour les hydrologues mesurant la vitesse 
d’écoulement de l’eau et le débit d’une section de courant. 
Très compact, il permet une manipulation aisée sur le site 
de la mission, facilite un lancement en toute sécurité et un 
transport aisé en voiture.

L’USV SEEKER réunit le meilleur de la technologie de posi-
tionnement de haute précision et de contrôle de navigation 
automatisé, construit autour des standards pour les me-
sures hydrographiques de débit de section avec un ADCP. 
La technologie intégrée d’adaptation de la navigation au 
débit d’eau et de navigation stationnaire améliore consi-
dérablement la précision de l’estimation du débit. Même 
lorsque le positionnement GNSS peut être dégradé par 
des environnements obstrués, le module GNSS+IMU in-
terne continue à fournir une position et un cap fiables pour 
l’ADCP et le contrôleur du pilote automatique.

Le SEEKER est une solution parfaite pour obtenir des don-
nées de haute qualité pour les mesures de débit et de vi-
tesse dans les eaux où l’accès par bateau n’est pas pra-
tique, comme devant les structures de barrage, ou lorsque 
la sécurité est un souci, comme lors des mesures de ni-
veau de crue.
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ÉCHOSONDEUR  
MONOFAISCEAU
Développez votre capacité de levés auto-
nomes

Les données de sondage mono-faisceau 
peuvent être utilisées pour vérifier la précision 
des données de suivi du fond de l’ADCP, et 
même être introduites directement dans le logi-
ciel de mesure du débit de l’ADCP pour com-
penser l’indisponibilité des données, et fournir 
en même temps des données de profil de pro-
fondeur d’eau associées à la mesure du profil de 
vitesse d’écoulement.
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CONTRÔLEUR DE 
NAVIGATION AVANCÉ
Technologie intégrée adaptatif de navigation 
en ligne droite et stationnaire

Le système de contrôle automatique permet 
à l’USV SEEKER de naviguer en ligne droite le 
long de la section transversale en fonction de la 
vue de profil lorsque le débit, les turbulences, 
etc. changent. La technologie de navigation 
stationnaire permet au SEEKER de naviguer de 
manière stable dans le flux turbulent au début et 
à la fin de l’observation ADCP, améliorant ainsi la 
précision de l’estimation du débit.

POSITIONNEMENT ET 
NAVIGATION
Positionnement interrompu avec GNSS+IMU

L’USV SEEKER fournit une position et un cap 
stables à l’ADCP et au pilote automatique. Son 
capteur IMU/INS garantit la disponibilité des 
données de position même en cas de perte 
momentanée du signal GNSS. Le système 
radar d’évitement d’obstacles et le flux vidéo 
en direct garantissent la sécurité des opérations 
en cas de perte de visibilité ou de conditions 
environnementales difficiles. Complètement 
autonome, l’USV SEEKER est exploité en toute 
sécurité depuis le rivage. La suite logicielle 
AutoPlanner et HydroSurvey permet à l’opérateur 
de définir l’ensemble de la mission, de la zone de 
relevé à l’exportation des résultats.

TECHNOLOGIE CAP 
ABSOLU
Maintient un cap parfait en ligne droite même 
dans des conditions de courant complexes 

Intègre la technologie de positionnement et de 
cap GNSS de haute précision pour assurer un 
levé bathymétrique de haute précision en mode 
entièrement autonome.

CARACTÉRISTIQUES 
FONCTIONNELLES

COMPATIBLE AVEC LES 
ADCPS LES PLUS  
COURANTS
Polyvalent. Peut transporter jusqu’à 30 kg de 
charge utile 

La conception du puits d’accès central du SEE-
KER offre des solutions de mesure de débit 
transversal autonome pour les principaux ADCP 
du marché. Il est particulièrement adapté aux hy-
drologues qui utilisent des capteurs ADCP tels 
que le RiverPro, RiverRay, le RTDP 1200 et le 
M9, et qui recherchent une solution autonome 
intégrée, portable et abordable. Il ne transporte 
pas seulement l’ADCP, mais fournit également la 
bathymétrie, ses solutions de positionnement, 
d’orientation, d’alimentation, d’étanchéité, de 
réseau et de transmission 4G.
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* Les spécifications sont susceptibles d’être modifiées 
sans préavis


