
SONDAGE 
BATHYMÉTRIQUE 
MONO-FAISCEAU 
Doté d’une conception monocoque à faible tirant 
d’eau, l’USV CHASER est un drone marin portable 
avec échosondeur mono faisceau pour les relevés 
bathymétriques des lacs, des rivières et des zones 
côtières. L’unité de commande principale intègre un 
modem 4G qui élimine les contraintes de distance 
inhérentes aux réseaux WAN habituels, simplifiant 
ainsi les relevés hydrographiques.

L’USV CHASER associe un récepteur GNSS pour 
le positionnement et le cap, une centrale d’attitude 
stable et fiable, et un module inertiel (IMU/INS), per-
mettant un relevé ininterrompu même sous les ponts. 
Les moteurs à haut rendement de 8 m/s et la techno-
logie «ligne droite absolue» permettent un parcours 
prédéterminé entièrement automatique et ce dans 
des conditions de courant et de débit difficiles.

USV CHASER 
DRONE HYDROGRAPHIQUE COMPACT
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CONCEPTION 
MONOCOQUE HAUTE  
PERFORMANCE
Maintient la gîte de la coque, même dans une 
situation de courant rapide

Avec moins de 1 m de longueur et un design mo-
nocoque, le CHASER permet d’opérer dans les 
canaux et les rivières peu profondes pour le levé 
bathymétrique sans risque d’échouage.
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UN SEUL OPERATEUR
Permet à un seul opérateur de faire face à la 
plupart des conditions de déploiement 

Fabriqué en fibre de carbone macromoléculaire 
et fibre de verre Kevlar son poids est de 7 kg 
sans capteurs. Il peut être utilisé par une seule 
personne pendant toute la durée du projet, depuis 
le transport sur site, l'installation, l'étalonnage et 
la réalisation de la mission.

CONSERVE SA PRÉCISION 
MÊME SOUS LES PONTS
Une INS intégrée pour pallier l'absence 
momentanée du GNSS. 

L'intégration du GNSS et du module inertiel (INS) 
fournit des données de position et d'attitude 
précises pour compenser le mouvement de la 
coque sur les résultats des levés. Le CHASER 
fournit constamment des positions de haute 
précision, même en absence momentanée des 
signaux GNSS, en passant sous les ponts. Le 
couplage étroit des données GNSS et IMU/INS 
élimine les valeurs aberrantes.

TECHNOLOGIE CAP 
ABSOLU
Maintient un cap parfait en ligne droite même 
dans des conditions de courant complexes 

Intègre la technologie de positionnement et de 
cap GNSS de haute précision pour assurer un 
levé bathymétrique de haute précision en mode 
entièrement autonome.

CARACTÉRISTIQUES 
FONCTIONNELLES

PERMET LES LEVÉS EN 
CONDITIONS DE 
NAVIGATION DIFFICILES
Propulsion de conception maritime à haut 
rendement 

La technologie des moteurs rotatifs à courant 
continu permet une augmentation de 40% de 
l’efficacité de la conversion énergétique. Le mo-
teur haute vitesse (7,000 rpm), avec son système 
antichocs à mailles obliques en alliage de titane, 
et sa conception anti-corrosion (résistant à un 
mois d’immersion dans l’eau de mer) le rende 
extrêmement fiable.
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