USV CHASER PRO

APACHE 3 PRO BY|CHC-NAV

DRONE HYDROGRAPHIQUE COMPACT

“subtop

SONDAGE
BATHYMETRIQUE
MONO-FAISCEAU

RADAR Le CHASER Pro est un USV professionnel
D'EVITEMENT compact pour les levés bathymétriques
D’'OBSTACLES CAMERA 360° autonomes en eaux peu profondes. Sa coque

double couche entierement en fibre de carbone
est résistante aux chocs et insubmersible,
I'étanchéité a la poussiére et a I'eau IP67 protege
I'électronique interne, quelles que soient les
conditions de fonctionnement. Le moteur semi-
embarqué réduit la résistance a I'eau, améliore
I'endurance et peut atteindre des vitesses allant
jusqu'a 6 m/s.

MODULE
GNSS+IMU

La navigation GNSS RTK+inertielle de qualité
professionnelle fournit des mesures de haute
précision méme lorsque les signaux GNSS sont
temporairement interrompus, par exemple sous
un pont. L'échosondeur D270 intégré fournit
toujours les mesures de profondeur les plus

SONDEUR fiables et les plus précises.

HYDROGRAPHIQUE
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CARACTERISTIQUES

FONCTIONNELLES

E\/ITEMENT D'OBSTACLE
PRECIS

Evitement automatique d’obstacles

Le Chaser Pro est équipé en standard d'un
systeme d’évitement d'obstacles automatique,
il peut identifier les obstacles dans un angle de
110° devant le bateau et contourner en totale
autonomie l'obstacle, afin de réduire le risque de
|_dommages, par impact pendant le travail de 'USV.

CONCEPTION LEGERE

Permet a un seul opérateur de faire face a la
plupart des conditions de déploiement

Fabriqué en fibre de carbone macromoléculaire
et fibre de verre Kevlar, son poids est de 10 kg
sans capteurs. |l peut étre utilisé par une seule
personne pendant toute la durée du projet, depuis
le transport sur site, l'installation, I'étalonnage et
|_Ia réalisation de la mission.

PERMET LES LEVES EN
CONDITIONS DE
NAVIGATION DIFFICILES

Propulsion de conception maritime a haut
rendement

La technologie des moteurs a courant continu
permet une augmentation de 40% de l'efficacité
de la conversion énergétique. Le moteur
haute vitesse (7 200 rpm), avec son systéme
antichocs a mailles obliques en alliage de titane,
et sa conception anti-corrosion (résistant a un
mois d'immersion dans I'eau de mer) le rende
extrémement fiable.

CONSERVE SA PRECISION
MEME SOUS LES PONTS

Une INS intégrée pour pallier 'absence
momentanée du GNSS.

L’intégration du GNSS et du module inertiel (INS)
fournit des données de position et d’attitude
précises pour compenser le mouvement de la
coque sur les résultats des levés. Le CHASER
Pro fournit constamment des positions de haute
précision, méme en absence momentanée des
signaux GNSS, en passant sous les ponts. Le
couplage étroit des données GNSS et INS

| élimine les valeurs aberrantes.

BOOSTER PRODUCTIVITE
ET LA SECURITE DES
DONNEES

Des données mises a disposition de I'opérateur
en temps réel.

La fiabilité de communication est garantie grace
a la capacité de commutation automatique du
Wifi au GSM. Lopérateur aura toujours accées
aux données en temps réel, quelque soit son
éloignement au drone : Tkm en Wifi, ou illimité
en GSM.
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CARACTERISTIQUES

TECHNIQUES

PHYSIQUE

Dimension de la coque
(Lx1xH)

Matériel

Poids (sans instrument
ni batterie)

Charge utile Maximum
Etat de mer

Design de la coque
Etanchéité

Tirant d'eau

Voyant

Vidéo

Retour automatique
Evitement d'obstacle

1.05mx 0.55m x0.39 m

Fibre de carbone polyester macromoléculaire
10 kg

30 kg

3¢me niveau de vent et 2éme niveau de vague
Navire triple coque

P67

9cm

Lumiere bicolore (signal de positionnement)
Vidéo omnidirectionnelle a 360°

En cas de batterie faible ou de perte de signal

Evitement automatique des
obstacles a ondes millimétriques

PROPULSION

Type

Type de propulsion
Contréle de direction
Puissance max. du moteur
Vitesse max. du moteur

Installation du moteur

Electrique

DC brushless

Virage sans moteur de direction
800 W

7,200 rpm/min

Enfichable

Capacité de la batterie Li-ion 24,500 mAh, 36 V x 4

Source de courant

15,000 mAh, 18 V x 1

Prise en charge d'une alimentation
indépendante d'une seule batterie ou d'une
alimentation équilibrée par double batterie

Remplacement de la batterie Prise en charge du remplacement a chaud

Autonomie de la batterie

Vitesse maximum

2 x 3 h@2 m/s (2 jeux de batteries)
6 m/s

COMMUNICATIONS

WiFi longue portée (2,4 GHz), UHF et GSM

Com données

Portée Télécommande Tkm en WiFi, illimité en GSM
Etanchéité contrdleur P67

Stockage des données Mémoire interne et transfert a terre
Modem interne UHF (410-470 MHz), GSM (4G)

avec écran 1920x1200 px, visibilté 1000 nit
mémoire 64 Gb, autonomie 5h,
Wifi Longue portée 2,4GHz

Télécommande

Mode de navigation Manuel ou pilote automatique

POSITIONNEMENT

BDS B1/B2, GPS L1/L2, GLONASS L1/
L2, Galileo E1/E5, SBAS, QZSS

Canaux 432

Systéme satellitaire

Précision positionnement  Horizontal: 0,25 m
SBAS Vertical : 0,85 m

Précision positionnement  Horizontal: £8 mm + 1 ppm
RTK Vertical: £15 mm + 1 ppm

SONDEUR

MONOFAISCEAU D230

0.15ma 200 m

Portée de sondeur

Précision +0.01m+0.1% xD

du sondeur (D est la profondeur de I'eau)
Résolution 0.01m

Fréquence 200 kHz

Angle du faisceau 6.5°+1°

) CE

* Les spéci ications sont susceptibles d'étre modi iées sans préavis.
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