
SONDAGE 
BATHYMÉTRIQUE 
MONO-FAISCEAU 
Le CHASER Pro est un USV professionnel 
compact pour les levés bathymétriques 
autonomes en eaux peu profondes. Sa coque 
double couche entièrement en fibre de carbone 
est résistante aux chocs et insubmersible, 
l’étanchéité à la poussière et à l’eau IP67 protège 
l’électronique interne, quelles que soient les 
conditions de fonctionnement. Le moteur semi-
embarqué réduit la résistance à l’eau, améliore 
l’endurance et peut atteindre des vitesses allant 
jusqu’à 6 m/s.

La navigation GNSS RTK+inertielle de qualité 
professionnelle fournit des mesures de haute 
précision même lorsque les signaux GNSS sont 
temporairement interrompus, par exemple sous 
un pont. L’échosondeur D270 intégré fournit 
toujours les mesures de profondeur les plus 
fiables et les plus précises.
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CONSERVE SA PRÉCISION 
MÊME SOUS LES PONTS
Une INS intégrée pour pallier l’absence 
momentanée du GNSS. 

L’intégration du GNSS et du module inertiel (INS) 
fournit des données de position et d’attitude 
précises pour compenser le mouvement de la 
coque sur les résultats des levés. Le CHASER  
Pro fournit constamment des positions de haute 
précision, même en absence momentanée des 
signaux GNSS, en passant sous les ponts. Le 
couplage étroit des données GNSS et INS 
élimine les valeurs aberrantes.

BOOSTER PRODUCTIVITÉ 
ET LA SÉCURITÉ DES 
DONNÉES
Des données mises à disposition de l’opérateur 
en temps réel. 

La fiabilité de communication est garantie grâce 
à la capacité de commutation automatique du 
Wifi au GSM. L’opérateur aura toujours accès 
aux données en temps réel, quelque soit son 
éloignement au drone : 1km en Wifi, ou illimité 
en GSM.

ÉVITEMENT D’OBSTACLE 
PRÉCIS
Évitement automatique d’obstacles

Le Chaser Pro est équipé en standard d’un 
système d’évitement d’obstacles automatique, 
il peut identifier les obstacles dans un angle de 
110° devant le bateau et contourner en totale 
autonomie l’obstacle, afin de réduire le risque de 
dommages par impact pendant le travail de l’USV. 

CONCEPTION LÉGÈRE
Permet à un seul opérateur de faire face à la 
plupart des conditions de déploiement 

Fabriqué en fibre de carbone macromoléculaire 
et fibre de verre Kevlar, son poids est de 10 kg 
sans capteurs. Il peut être utilisé par une seule 
personne pendant toute la durée du projet, depuis 
le transport sur site, l’installation, l’étalonnage et 
la réalisation de la mission. 

PERMET LES LEVÉS EN 
CONDITIONS DE 
NAVIGATION DIFFICILES
Propulsion de conception maritime à haut 
rendement 

La technologie des moteurs à courant continu 
permet une augmentation de 40% de l’efficacité 
de la conversion énergétique. Le moteur 
haute vitesse (7 200 rpm), avec son système 
antichocs à mailles obliques en alliage de titane, 
et sa conception anti-corrosion (résistant à un 
mois d’immersion dans l’eau de mer) le rende 
extrêmement fiable.

CARACTÉRISTIQUES 
FONCTIONNELLES

MESURER VOIR
RENSEIGNER

SUR TERRE
SOUS L’EAU



PHYSIQUE

PROPULSION

CARACTÉRISTIQUES 
TECHNIQUES

précision du sondage
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10 kg

Évitement automatique des 
obstacles à ondes millimétriques

 IP67

Electrique

24,500 mAh, 36 V x 4
15,000 mAh, 18 V x 1

Virage sans moteur de direction

En cas de batterie faible ou de perte de signal

Lumière bicolore (signal de positionnement)

3ème niveau de vent et 2ème niveau de vague

7,200 rpm/min

Prise en charge du remplacement à chaud

6 m/s

1.05 m x 0.55 m x 0.39 m

30 kg

SPECIFICATIONS

* Les spécifications sont sujettes à changement 
sans préavis.(1) CHCGD est le format CHCNAV.

© 2023 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. All rights reserved. The CHCNAV and CHCNAV logo are 
trademarks of Shanghai Huace Navigation Technology Limited. All other trademarks are the property of their 
respective owners. Revision July 2023.

Type

Contrôle de direction

Retour automatique

Voyant

Poids (sans instrument 
ni batterie)

Etanchéité

Vitesse max. du moteur

Remplacement de la batterie

Vitesse maximum

Dimension de la coque
(L × l × H)

Etat de mer

Tirant d'eau

Design de la coque

Type de propulsion

Vidéo

9 cm

Navire triple coque

DC brushless 

800 W

Enfichable

2 x 3 h@2 m/s (2 jeux de batteries)

Prise en charge d'une alimentation 
indépendante d'une seule batterie ou d'une 
alimentation équilibrée par double batterie

Puissance max. du moteur

Installation du moteur

Autonomie de la batterie

Source de courant

Vidéo omnidirectionnelle à 360°

Charge utile Maximum

Physical

Power

Communication

Positioning

D270 Single Beam Echo Sounder

Pont réseau : 1 km et 4G : illimitéCommunication de données

2.4 GHz

Nano SIM

432

0.2 ⁰ @1 m ligne de base

200 Hz

Type de données

Communication R/C

Emplacement carte SIM

Canal

Précision du cap

Tx de mise à jour de l'IMU

Manuel ou pilote automatique

0.84 kg

200 kHz

10-36 V DC / 100-240 V AC

±0.01 m + 0.1% x P
(P est la profondeur de l'eau)

de 0.15 m à 200 m

0.01 m

6.5° ± 1°

IP67

6 ⁰/ h (Atténuation de précision 1m après 20 s)

Stockage local (stockage multicanal) 
et stockage distant

BDS B1/B2, GPS L1/L2, GLONASS L1/
L2, Galileo E1/E5, QZSS

Horizontal: ±8 mm + 1 ppm
Vertical: ±15 mm + 1 ppm

Mode de Navigation

Poids

Fréquence

Tension d'alimentation

Plage de sondage

Résolution

Angle du faisceau

Imperméabilité

Stabilité navigation inertielle

Stockage des données

2 x RJ45 port réseau
2 x RS232 port série
1 x RS485 port série 
1 x PPS

Interface

IP67

Horizontal: 1.5 m
Vertical: 2.5 m
Horizontal: 0.5 m
Vertical: 0.85 m

Position à point unique 
(RMS)
Précision du 
positionnement DGNSS

Fibre de carbone polyester macromoléculaireMatériel
1 kmPortée de la télécommande

Étanchéité du controle 
principal

CHCGD (1), NMEA SDDPT/
SDDBT, forme d'onde originale

Capacité de la batterie Li-ion

Évitement d'obstacle Système satellitaire

précision du sondage
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obstacles à ondes millimétriques
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Electrique

24,500 mAh, 36 V x 4
15,000 mAh, 18 V x 1

Virage sans moteur de direction

En cas de batterie faible ou de perte de signal

Lumière bicolore (signal de positionnement)

3ème niveau de vent et 2ème niveau de vague

7,200 rpm/min

Prise en charge du remplacement à chaud

6 m/s
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30 kg
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Type

Contrôle de direction

Retour automatique

Voyant

Poids (sans instrument 
ni batterie)

Etanchéité

Vitesse max. du moteur

Remplacement de la batterie

Vitesse maximum

Dimension de la coque
(L × l × H)

Etat de mer

Tirant d'eau

Design de la coque

Type de propulsion

Vidéo

9 cm

Navire triple coque

DC brushless 

800 W

Enfichable

2 x 3 h@2 m/s (2 jeux de batteries)

Prise en charge d'une alimentation 
indépendante d'une seule batterie ou d'une 
alimentation équilibrée par double batterie

Puissance max. du moteur

Installation du moteur

Autonomie de la batterie

Source de courant

Vidéo omnidirectionnelle à 360°

Charge utile Maximum

Physical

Power

Communication

Positioning

D270 Single Beam Echo Sounder

Pont réseau : 1 km et 4G : illimitéCommunication de données

2.4 GHz

Nano SIM

432

0.2 ⁰ @1 m ligne de base

200 Hz

Type de données

Communication R/C

Emplacement carte SIM

Canal

Précision du cap

Tx de mise à jour de l'IMU

Manuel ou pilote automatique

0.84 kg

200 kHz

10-36 V DC / 100-240 V AC

±0.01 m + 0.1% x P
(P est la profondeur de l'eau)

de 0.15 m à 200 m

0.01 m

6.5° ± 1°

IP67

6 ⁰/ h (Atténuation de précision 1m après 20 s)

Stockage local (stockage multicanal) 
et stockage distant

BDS B1/B2, GPS L1/L2, GLONASS L1/
L2, Galileo E1/E5, QZSS

Horizontal: ±8 mm + 1 ppm
Vertical: ±15 mm + 1 ppm

Mode de Navigation

Poids

Fréquence

Tension d'alimentation

Plage de sondage

Résolution

Angle du faisceau

Imperméabilité

Stabilité navigation inertielle

Stockage des données

2 x RJ45 port réseau
2 x RS232 port série
1 x RS485 port série 
1 x PPS

Interface

IP67

Horizontal: 1.5 m
Vertical: 2.5 m
Horizontal: 0.5 m
Vertical: 0.85 m

Position à point unique 
(RMS)
Précision du 
positionnement DGNSS

Fibre de carbone polyester macromoléculaireMatériel
1 kmPortée de la télécommande

Étanchéité du controle 
principal

CHCGD (1), NMEA SDDPT/
SDDBT, forme d'onde originale

Capacité de la batterie Li-ion

Évitement d'obstacle Système satellitaire

MESURER VOIR
RENSEIGNER

SUR TERRE
SOUS L’EAU

POSITIONNEMENT

SONDEUR  
MONOFAISCEAU D230

COMMUNICATIONS
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7 kg

 IP65

Électrique

Changement de cap sans moteur de 
direction

En cas de batterie faible ou de perte 
de signal

Lumière bicolore (affichage de l'état 
du satellite et du positionnement)

7,000 rpm

6 heures @ 2 m/s
(Fonctionnement avec 2 jeux de batteries)

1 m x 0.65 m x 0.3 m

3ème niveau de vent et 2ème niveau de vague

25 kg

SPÉCIFICATIONS

* Les spéci ications sont susceptibles d'être modi iées sans préavis.

© 2021 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. Tous droits réservés. CHCNAV et le logo CHCNAV sont 
des marques déposées de Shanghai Huace Navigation Technology Limited. Toutes les autres marques sont la 
propriété de leurs détenteurs respectifs. Révision Novembre 2021.

Type

Contrôle de direction

Retour automatique

Témoin lumineux

Poids (sans instrument et 
sans pile)

Étanchéité

Vitesse maximale 
du moteur

Autonomie

Dimension de la coque
(L × W × H)

Etat de mer

Tirant d’eau

Conception de la coque

Type d'hélice

Vidéo

10 cm

Navire à triple coque

DC brushless

700 W

6 m/s

4 x 40,000 mAh, 18 V
2 x 15,000 mAh, 18 V

Puissance maximale 
du moteur

Vitesse maximale

Capacité de la batterie 
Li-ion

Vidéo omnidirectionnelle à 360°

Charge utile maximale

Physique Propulsion

Communications

Positionnement

Sondeur monofaisceau D230 

Pont réseau et 4G pour les corrections de 
données, de vidéo et de RTCM

Rx interne standard: 410 - 470 MHz
Puissance d'émission: 0.5 W
Protocole: CHC, Transparent, TT450,
3AS Satel
Taux de liaison : 9,600 bps à 19,200 bps
RTCM2.x, RTCM3.x, entrée CMR 
HCN, HRC, RINEX2.11, 3.02 
Sortie NMEA 0183 
Client NTRIP, Caster NTRIP

LTE FDD: B1/B3/B5/B8
LTE TDD: B38/B39/B40/B41
WCDMA: B1/B8
TD-SCDMA: B34/B39
CDMA: BC0
GSM: 900/1,800 MHz

Communication données

Radio UHF

Formats de données

Modem 4G intégré

2.4 GHz

Nano SIM

432

0.2 ⁰ @1 m de base

Communication R/C

Fente pour carte SIM

Canaux

Précision du cap

Manuel ou pilote automatique

200 kHz

±0.01 m + 0.1% x D 
(D est la profondeur de l'eau)

0.15 m à 200 m

0.01 m

6.5° ± 1°

6 ⁰/ h

Multithread local et push à distance

BDS B1/B2, GPS L1/L2, GLONASS L1/
L2, Galileo E1/E5, SBAS, QZSS

Horizontal: 0.5 m
Vertical: 0.85 m

Horizontal: ±8 mm + 1 ppm
Vertical: ±15 mm + 1 ppm

Mode de navigation

Fréquence

Précision 
du sondeur

Portée de sondeur

Résolution

Angle du faisceau

Stabilité de la navigation 
inertielle

Stockage des données

Système satellitaire

Précision positionnement 
SBAS

Précision positionnement 
RTK

2 x port RJ45
2 x port série RS232
1 x port série RS485
1 x PPS

Interface

IP67

Horizontal: 1.5 m
Vertical: 2.5 m

Horizontal: 0.4 m + 1 ppm
Vertical: 0.85 m + 1 ppm

Étanchéité 
(contrôle principal)

Position autonome
(RMS)

Précision positionnement 
DGNSS

Macromolécule de fibre de carbone de 
polyesterMatériel

1 kmPortée de la télécommande
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7 kg

 IP65

Électrique

Changement de cap sans moteur de 
direction

En cas de batterie faible ou de perte 
de signal

Lumière bicolore (affichage de l'état 
du satellite et du positionnement)

7,000 rpm

6 heures @ 2 m/s
(Fonctionnement avec 2 jeux de batteries)

1 m x 0.65 m x 0.3 m

3ème niveau de vent et 2ème niveau de vague

25 kg

SPÉCIFICATIONS
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© 2021 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. Tous droits réservés. CHCNAV et le logo CHCNAV sont 
des marques déposées de Shanghai Huace Navigation Technology Limited. Toutes les autres marques sont la 
propriété de leurs détenteurs respectifs. Révision Novembre 2021.

Type

Contrôle de direction

Retour automatique
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du moteur
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Dimension de la coque
(L × W × H)

Etat de mer

Tirant d’eau

Conception de la coque

Type d'hélice

Vidéo

10 cm

Navire à triple coque

DC brushless

700 W

6 m/s

4 x 40,000 mAh, 18 V
2 x 15,000 mAh, 18 V

Puissance maximale 
du moteur

Vitesse maximale

Capacité de la batterie 
Li-ion

Vidéo omnidirectionnelle à 360°

Charge utile maximale

Physique Propulsion

Communications

Positionnement

Sondeur monofaisceau D230 

Pont réseau et 4G pour les corrections de 
données, de vidéo et de RTCM

Rx interne standard: 410 - 470 MHz
Puissance d'émission: 0.5 W
Protocole: CHC, Transparent, TT450,
3AS Satel
Taux de liaison : 9,600 bps à 19,200 bps
RTCM2.x, RTCM3.x, entrée CMR 
HCN, HRC, RINEX2.11, 3.02 
Sortie NMEA 0183 
Client NTRIP, Caster NTRIP

LTE FDD: B1/B3/B5/B8
LTE TDD: B38/B39/B40/B41
WCDMA: B1/B8
TD-SCDMA: B34/B39
CDMA: BC0
GSM: 900/1,800 MHz

Communication données

Radio UHF

Formats de données

Modem 4G intégré

2.4 GHz

Nano SIM

432

0.2 ⁰ @1 m de base

Communication R/C

Fente pour carte SIM

Canaux

Précision du cap

Manuel ou pilote automatique

200 kHz

±0.01 m + 0.1% x D 
(D est la profondeur de l'eau)

0.15 m à 200 m

0.01 m

6.5° ± 1°

6 ⁰/ h

Multithread local et push à distance

BDS B1/B2, GPS L1/L2, GLONASS L1/
L2, Galileo E1/E5, SBAS, QZSS

Horizontal: 0.5 m
Vertical: 0.85 m

Horizontal: ±8 mm + 1 ppm
Vertical: ±15 mm + 1 ppm

Mode de navigation

Fréquence

Précision 
du sondeur

Portée de sondeur

Résolution

Angle du faisceau

Stabilité de la navigation 
inertielle

Stockage des données

Système satellitaire

Précision positionnement 
SBAS

Précision positionnement 
RTK

2 x port RJ45
2 x port série RS232
1 x port série RS485
1 x PPS

Interface

IP67

Horizontal: 1.5 m
Vertical: 2.5 m

Horizontal: 0.4 m + 1 ppm
Vertical: 0.85 m + 1 ppm

Étanchéité 
(contrôle principal)

Position autonome
(RMS)

Précision positionnement 
DGNSS

Macromolécule de fibre de carbone de 
polyesterMatériel

1 kmPortée de la télécommande
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700 W
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2 x 15,000 mAh, 18 V

Puissance maximale 
du moteur

Vitesse maximale

Capacité de la batterie 
Li-ion

Vidéo omnidirectionnelle à 360°

Charge utile maximale

Physique Propulsion

Communications

Positionnement

Sondeur monofaisceau D230 

Pont réseau et 4G pour les corrections de 
données, de vidéo et de RTCM

Rx interne standard: 410 - 470 MHz
Puissance d'émission: 0.5 W
Protocole: CHC, Transparent, TT450,
3AS Satel
Taux de liaison : 9,600 bps à 19,200 bps
RTCM2.x, RTCM3.x, entrée CMR 
HCN, HRC, RINEX2.11, 3.02 
Sortie NMEA 0183 
Client NTRIP, Caster NTRIP

LTE FDD: B1/B3/B5/B8
LTE TDD: B38/B39/B40/B41
WCDMA: B1/B8
TD-SCDMA: B34/B39
CDMA: BC0
GSM: 900/1,800 MHz

Communication données

Radio UHF

Formats de données

Modem 4G intégré

2.4 GHz

Nano SIM

432

0.2 ⁰ @1 m de base

Communication R/C

Fente pour carte SIM

Canaux

Précision du cap

Manuel ou pilote automatique

200 kHz

±0.01 m + 0.1% x D 
(D est la profondeur de l'eau)

0.15 m à 200 m

0.01 m

6.5° ± 1°

6 ⁰/ h

Multithread local et push à distance

BDS B1/B2, GPS L1/L2, GLONASS L1/
L2, Galileo E1/E5, SBAS, QZSS

Horizontal: 0.5 m
Vertical: 0.85 m

Horizontal: ±8 mm + 1 ppm
Vertical: ±15 mm + 1 ppm

Mode de navigation

Fréquence

Précision 
du sondeur

Portée de sondeur

Résolution

Angle du faisceau

Stabilité de la navigation 
inertielle

Stockage des données

Système satellitaire

Précision positionnement 
SBAS

Précision positionnement 
RTK

2 x port RJ45
2 x port série RS232
1 x port série RS485
1 x PPS

Interface

IP67

Horizontal: 1.5 m
Vertical: 2.5 m

Horizontal: 0.4 m + 1 ppm
Vertical: 0.85 m + 1 ppm

Étanchéité 
(contrôle principal)

Position autonome
(RMS)

Précision positionnement 
DGNSS

Macromolécule de fibre de carbone de 
polyesterMatériel

1 kmPortée de la télécommande

Com données	            WiFi longue portée (2,4 GHz), UHF et GSM

Précision positionnement       Horizontal: 0,25 m 
SBAS		            Vertical : 0,85 m

Modem interne	            UHF (410-470 MHz), GSM (4G)

Portée Télécommande             1km en WiFi, illimité en GSM

Télécommande      	           avec écran 1920x1200 px, visibilté 1000 nit 
		            mémoire 64 Gb, autonomie 5h,  
                                                     Wifi Longue portée 2,4GHz

Mode de navigation                  Manuel ou pilote automatique

Stockage des données             Mémoire interne et transfert à terre

Etanchéité contrôleur                IP67


